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комп’ютерного зору. 
 

ОТРИМАНІ РЕЗУЛЬТАТИ: розроблено програмне забезпечення для 
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UDC 004.8 
ABSTRACT 

 
 

Detection of potholes on roads using machine learning methods – Vitalii 

Cherkashyn, Master Thesis, Kharkiv, National Aerospace University “KhAI”, amount 
of pages 74, amount of tables 16, amount of figures 28, amount of literature’s 

sources 15. 
 

KEYWORDS: road surface defects, potholes, machine learning, detector, 
object detection. 

 
PURPOSE OF RESEARCH: automating the detection of potholes on roads 

using machine learning methods in real time. 
 

OBJECT OF RESEARCH: object detection processes in real time. 
 

SUBJECT OF RESEARCH: methods, models and means of computer vision 
for detecting potholes on roads in real time. 
 

TASKS: analysis of problems and features of object detection using computer 
vision methods; analysis of problems and approaches to identifying road surface 

defects; designing an intelligent system for detecting potholes on roads; construction 
and training of a road pothole detection model based on the YOLO detector; 

conducting experiments to detect potholes on roads. 
 

METHODS OF RESEARCH: machine learning methods; methods of computer 
vision. 

 
RESULTS: developed software for detecting potholes on roads using machine 

learning methods. 
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ВСТУП 
 

Актуальність теми дослідження. 

У контексті автомобільного транспорту виявлення нерівностей 

дорожнього покриття, зокрема вибоїн, має першочергове значення через їх 

вплив на комфорт водіння, витрати на транспортування та можливі аварії. 

Виробники автотранспортних засобів вже декілька років працюють над 

створенням та удосконаленням систем, що включають низку сенсорів, які 

виявляють вибоїни на дорозі, коли автомобіль проїжджає їх. Отримані дані 

можуть транслюватися як комунальним службам (для усунення виявлених 

проблем дорожнього покриття), так і іншим учасникам дорожнього руху. Деякі 

виробники зазначають, що розроблені технології також дозволять виявляти 

пошкоджені кришки зливних стоків та кришки каналізаційних люків. В 

результаті застосування цієї технології є можливість знизити збитки, завдані 

транспортним засобам. 

З розвитком методів комп’ютерного зору на базі машинного навчання та 

досягненнями останніх років з’являється можливість для виявлення вибоїн на 

дорозі використовувати саме ці методи  режимі реального часу. Тому тема 

роботи, що присвячено розробці системи виявлення вибоїн на дорогах з 

використанням методів машинного навчання є актуальною. Важливість цієї 

задачі підкреслюється станом доріг, що пошкоджені в результаті військової 

агресії. 

Мета дослідження – автоматизація виявлення вибоїн на дорогах з 

використанням методів машинного навчання в режимі реального часу. 

Для досягнення мети необхідно виконати наступні завдання: 

- аналіз проблем та особливостей виявлення об’єктів за допомогою 

методів комп’ютерного зору;  

- аналіз проблем та підходів до виявлення дефектів дорожнього 

покриття;  

- проектування інтелектуальної системи виявлення вибоїн на дорогах;  

- побудова та навчання моделі виявлення вибоїн на дорогах на основі 

детектора YOLO;  

- проведення експериментів з виявлення вибоїн на дорогах. 

Об’єкт дослідження – процеси виявлення об’єктів в режимі реального 

часу. 

Предмет дослідження – методи, моделі та засоби комп’ютерного зору 

для виявлення вибоїн на дорогах у режимі реального часу. 
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Практичне значення отриманих результатів. Розроблено програмне 

забезпечення виявлення та відстеження вибоїн на дорогах з використанням 

методів машинного навчання. 

Структура та обсяг кваліфікаційної роботи магістра. Кваліфікаційна 

робота магістра складається зі вступу, 5 розділів, висновків, додатків та 

переліку посилань. Повний обсяг кваліфікаційної роботи магістра становить 74 

сторінки, в тому числі: 28 рисунків; 16 таблиць; 1 додаток на 8 сторінках; 

перелік посилань з 15 найменувань на 2 сторінках. 

 

 


